. Tablica wynikow pomiaru czasu
sterowniki  ; jnterfejsem RS485

Aplikacja tablicy wynikow na bazie
sterownika z interfejsem RS485

Tablica wynikdéw jest aplikacjg wykonang na bazie dwdch wyswietlaczy SKZ-02 oraz
uniwersalnego sterownika wyswietlacza z interfejsem szeregowym. Na tablicy jest
prezentowany czas biezgcy (wyswietlacz dolny) oraz najkrotszy zmierzony (wyswietlacz gorny).
Odmierzanie czasu jest wyzwalane za pomocq sygnatu ,start odmierzenia”, zatrzymywane

przez ,,stop odmierzania” i iniciowane przez ,zerowanie”.

Przeznaczenie tablicy

Tablica jest przeznaczona do zamontowania na biezni, zjezdzalni oraz w innych miejscach,
w ktorych moze wskazywaé czas biezgcy oraz najkrétszy czas zmierzony — rekord. Wyzwalanie
pomiaru czasu odbywa sie za pomocg sygnatu ,Start” (poziom aktywny to napiecie +24V DC),
a zatrzymywane po odebraniu sygnatu ,Stop” (poziom aktywny to napiecie +24V DC). Przed
oddaniem do uzytkowania tablica powinna by¢ zainicjowana przez zerowanie. Wyzerowanie
uktadu odmierzajgcego czas nastepuje po podaniu napiecia +24V DC na wejscie ,Zerowanie”
przez czas okotfo 2 sekund.

Typowo, tablica wynikéw wspoétpracuje ze sterownikiem Start/Stop SS-02 produkowanym
przez OVB Electro, jednak uniwersalne poziomy napiecia wejsciowego nie wykluczajg jej uzycia
rowniez jako samodzielnie pracujgcego urzadzenia. Czas jest odmierzany w zakresie 0...99,9
sekundy z rozdzielczo$cig 0,1 sekundy. Odmierzanie jest stabilizowane za pomocg rezonatora
kwarcowego.

Tablica powinna by¢ zasilana napieciem statym, stabilizowanym +24V ze zrédta o obcigzalnosci
okoto 1,5 A. Potaczenie z systemem nadrzednym powinno by¢ wykonane za pomoca kabla —
skretki. Przy uzyciu interfejsu RS485 dfugosc potaczenia — zaleznie od zastosowanego kabla —

moze wynosi¢ do 1200 metréow.
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STEROWNIK WYSWIETLACZA

Transmisja danych lub

/ zerowanie pamieci

/

Zasilanie zatgczone

Przycisk zerowania

1, 2, 3 - nieuzywane (nie podtgczac)

4 — STOP odmierzania czasu (doprowadzic¢ sygnat ,start” np. ze ztgcza , 1" sterownika SS-02)

5 — START odmierzania czasu (doprowadzi¢ sygnat ,stop” np. ze ztgcza ,2" sterownika SS-02)

6 — ZEROWANIE (po przytrzymaniu przez 2 sekundy) (dotgczy¢ przycisk normalnie otwarty pomiedzy
to wejscie a napiecie +24V np. ze ztgcza 5, 6, 7 lub 8 sterownika SS-02)

7 — RXD- (nie podtgczac)

8 — RXD+ (nie podtgczac)

9 — TXD- (doprowadzi¢ ,,od gory” do styku numer 17 na ztgczu sterownika SS-02)

10 — TXD+ (doprowadzi¢ ,od goéry” do styku numer 16 na ztgczu sterownika SS-02)

11 — masa zasilania (OV, GND) (masa z zasilacza; dotgczy¢ np. do ztgcza 9, 10, 11, 12, 13 lub 14

sterownika SS-02)
12 — plus zasilania (+24V) (+24V z zasilacza; dotgczy¢ np. do ztgcza 5, 6, 7 lub 8 sterownika SS-02)

Rysunek 1. Potaczenia sterownika wyswietlacza
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Rysunek 2. Przyktadowy schemat dotaczenia sterownika wyswietlacza do sterownika SS-02
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Uzytkowanie

Po zataczeniu zasilania czas biezacy ,,0,0 s” oraz czas rekordu pobrany z pamieci nieulotnej sg po okoto
5 sekundach przesytane do tablicy wyswietlajgcej wyniki. Transmisja danych jest sygnalizowana przez
dwukrotne migniecie diody LED n a panelu czotowym.

Po zamontowaniu, przed pierwszym uzyciem, tablica wymaga zainicjowania. W tym celu nalezy
doprowadzi¢ napiecie +24V DC do wejscia oznaczonego ,, Zerowanie” przez okoto 2 sekundy. Procedura
zerowaniu powoduje skasowanie pamieci z najlepszym wynikiem i wpisanie do niej czasu 99.9 sekundy.
Zerowanie jest sygnalizowane za pomocg migajgcej diody LED na panelu czotowym. Po zakoriczonym
zerowaniu, parametry ,Czas biezagcy = 0,0 s” oraz ,Czas rekordu = 99,9 s” sg przesytane do tablicy.
Podczas przesytania danych zielona dioda LED na panelu czotowym przygasa na utamek sekundy — w
tym wypadku dwukrotnie, poniewaz sg przesytane dwa parametry.

Odmierzanie czasu jest uruchamiane napieciem +24V wystepujgcym na wejsciu ,,Start”. Zatrzymanie
odmierzania czasu nastepuje po wystgpieniu napieciu +24V na wejsciu ,Stop”. Po zatrzymaniu
odmierzania czas biezgcy jest porownywany z rekordem zapisanym w pamieci nieulotnej. Jesli jest od
niego krétszy, to czas biezacy oraz rekord sg przesytane do wyswietlacza wynikéw, a nowy rekord jest
zapisywany w pamieci. Transmisja jest sygnalizowana przez dwukrotne migniecie diody LED.

Jesli czas biezacy jest dtuzszy od czasu rekordu, to do wyswietlacza wynikow jest wysytany jedynie

odmierzony, biezgcy czas. Jego transmisja jest sygnalizowana przez jednokrotne migniecie diody LED.

Uwagi odnosnie do montazu

Montaz tablicy wymaga elementarnej wiedzy z zakresu aplikacji interfejsow szeregowych RS485.
Dotyczy to gtdéwnie sposobu wykonania potaczen elektrycznych pomiedzy sterownikiem a tablica.

Jak wspomniano, tablica jest dotaczona do sterownika za pomocy interfejsu RS485. Sygnat jest
przesytany rdznicowo, dlatego kluczowe znaczenie dla transmisji danych ma sposéb dotaczenia
wejsé/wyjsé danych. Zapewnia to duzy zasieg transmisji i odpornosé na zaburzenia zewnetrzne, ale
wymaga wykonania odpowiednich potgczen. Sygnat danych TX+ z wyjécia sterownika musi by¢
doprowadzony na wejscie RX+ tablicy wynikdw. Sygnat danych TX- z wyjscia sterownika musi by¢
doprowadzony na wejscie RX- tablicy wynikdéw. Niekiedy, w razie zaktécen transmisji, moze by¢

wymagane dotgczenie rezystorow terminujgcych na obu koricach kabla potgczeniowego. Typowa
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wartosé ich rezystancji wynosi 120 Ohm, jednak jest ona zalezna od rodzaju kabla pofgczeniowego.
Transmisja na duzg odlegto$¢ wymaga zastosowania kabla-skretki ekranowanej.

Typowo tablica jest zasilana ze sterownika SS-02, jednak moze to by¢ niemozliwe przy duzej dtugosci
kabla pofaczeniowego (powyzej 100 metrow). W takim wypadku moze by¢ konieczne zasilanie tablicy
z odrebnego zasilacza oraz wykonanie potgczenia w celu wyréwnania potencjatéw masy sterownika i
tablicy. Wejscia tablicy nie sg odizolowane galwanicznie, wiec wyrdéwnanie potencjatéw masy —
zaleznie od miejsca instalacji — moze by¢ warunkiem dla poprawnej, niezaktéconej pracy aplikacji.
Sygnat danych jest przesytany z predkoscig 4800 bitéw/sekunde, co zapewnia duzg tolerancje na rodzaj
zastosowanego kabla potaczeniowego. W praktyce, zasieg transmisji jest limitowany pojemnoscig kabli
potgczeniowych. Przy duzej odlegtosci pomiedzy nadajnikiem a odbiornikiem nalezy zadba¢ o to, aby
dane byty transmitowane przewodem o jak najmniejszej pojemnosci. Mozna uzy¢ np. skretki
komputerowej kat. V, w ktérej jednak para zostanie uzyta to transmisji danych, a pozostate 3 zwarte

zapewnig potaczenie wyréwnawcze.
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Rysunek 3. Schemat ideowy potaczen tablicy wynikéw
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